
Vorstellung
Leobots-Team



Wer sind wir?

• Studentisches Robotik Team der 
Fakultät ING und IM

• Hauptziel: 
• Bau von Robotern und Teilnahme an 

Robotik Wettbewerben

• Erwerb praktischer Erfahrung und 
studienfachübergreifender Kommunikation



Einblick in unsere 
Projekte

• selbstfahrendes Auto

• Laufroboter für den 
Katastropheneinsatz

• Roboter für die Rescue 
Challenge des Robocups



Selbstfahrendes E-Auto

• Grundgerüst existiert

• Überarbeitung der Elektronik
• Überarbeitung der Steuerung

• Einbau von Sensoren

• Programmierung

• Management und 
Dokumentation



Laufroboter für den RoboCup

• Konzept steht weitgehend

• Antriebsentwicklung
• Auslegung

• Konstruktion

• Fertigung

• Programmierung

• Weiterentwicklung und 
Verbesserung

• Management und 
Dokumentation



Interesse?

• Besuche unsere Webseite: 
www.leobots.de

• Komm zu unseren Treffen: 
• Wöchentlich Mittwochs 16.00-21.00 

Uhr
• Wächterstraße 13

04107 Leipzig
Raum W029 (Keller)

• Kontakt:
• Willi Zschiebsch
• willi.zschiebsch@htwk-leipzig.de

http://www.leobots.de/
mailto:willi.zschiebsch@htwk-leipzig.de

